
Alter   14+ 

Das   Handbuch   vor   dem   Gebrauch   aufmerksam   lesen 

Besuchen   Sie   unsere   Webseite    www.Hubsan.com    um   die   Updates   zu   erhalten 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Modelnummer:   H501C 

Installation   und   Demontage   des   Motors:   Siehe   Seite   06 

RTH   Funktion:   Siehe   Seite   09 

Kalibrierung   des   Kompasses:   Siehe   Seite   12 

Kalibrierung   des   Senders:   Siehe   Seite   13 

 

 

 

   



Der   bürstenlose   Motor   HUBSAN   X4 

Gebrauchsanweisung   vor   Gebrauch   aufmerksam   lesen 

 

Wichtige   Sicherheitshinweise 

Betrieb: 

Seien   Sie   äusserst   vorsichtig   und   verantwortungsvoll   beim   Umgang   mit   der 

Drohne.   Die   kleinen   elektrischen   Teile   können   bei   Kontakt   mit   Wasser   oder 

Kollisionen   zu   Schaden   kommen.   Um   die   Drohne   nicht   weiter   zu   beschädigen, 

tauschen   Sie   die   defekten   Teile   bitte   sofort   aus. 

 

Flug: 

­ Während   des   Flugs   des   X4   tragen   Sie   die   Verantwortung   für   Ihre 

Sicherheit,   sowie   für   die   Menschen   in   Ihrer   Nähe. 

­ Den   X4   nicht   in   einer   Menschenmenge   �liegen   lassen. 

­ Bei   schlechtem   Wetter   den   X4   nicht   �liegen   lassen. 

­ Versuchen   Sie   den   X4   niemals   während   dem   Flug   zu   fangen 

­ Dieses   Model   ist   für   erfahrene   Drohnen‐Piloten   ab   14   Jahren   empfohlen 

­ Um   Verletzungen   durch   die   Propeller   zu   vermeiden,   schalten   Sie   den   X4 

bitte   nach   dem   Flug   aus. 

­ Entfernen   Sie   die   Batterien   nach   dem   Gebrauch,   somit   vermeiden   Sie 

Verletzungen   durch   ungewolltes   Einschalten. 

­ Seien   Sie   in   der   Nähe   der   Propeller   stets   vorsichtig. 

­ Das   Flugsystem   startet   unabhängig   davon   ob   die   Sendersignale 

umgeschaltet   wurden 

­ Die   Propeller   sind   sehr   schnell   und   gefährlich 

 

 

Einleitung: 

Danke,   dass   Sie   sich   für   den   HUBSAN   entschieden   haben.   Dieses   Modell   wurde 

für   den   multifunktionalen   und   einfachen   Gebrauch   konzipiert,   mit   der   Fähigkeit 

akrobatische   Manöver   zu   starten.   Lesen   Sie   die   Gebrauchsanweisung   durch   und 

halten   Sie   sich   an   die   Anweisungen.   Behalten   Sie   das   Handbuch   für   einen 

späteren   Gebrauch   auf. 

 

Das   Gewicht   der   Drohne:   435g   (inkl.   Batterie) 

 

1. Im   Paket   inbegriffen: 

Kontrollieren   Sie   vor   der   Benutzung   alle   Bestandteile 

 

S/N Name Bild Menge Bemerkung 
1 Drohne Ausgestattet   mit   einem 

intelligenten 

Flugsteuerungssystem 

2 Propeller 4   Stk Propeller   A 

4   Stk. Propeller   B  

3  Sender Benötigt   4   AAA   Batterien   (nicht 

inbegriffen) 

4 7.4V   LiPo   Batterie Für   den   QuadCopter 



5 LiPo   Ladegerät Für   das   Au�laden   der   Batterie  

6 Ladeadapter 1110‐240V 

7 Schlüssel Für   das   Montieren   und 

Demontieren   der   Propeller 

8 Bedienungsanleitung Haftungsausschuss   & 

Bedienungsanleitung   Hubsan 

X4 

 

2. Die   LED   Motor‐Anzeige 

Statusmeldung: 

LED   vorne:   blau 

LED   hinten:   rot 

1. Bei   Gebrauch:   Alle   4   LED   Anzeigen   blinken   gleichzeitig   alle   1.5   Sekunden 

2. Kompasskalibrierung: 

a. Horizontale   Kalibrierung:   4   LED   Anzeigen   blinken   kreisförmig 

b. Vertikale   Kalibrierung:   4   LED   Anzeigen   blinken   nacheinander 

3. Flug   mit   GPS:   4   LED   Anzeigen   bleiben   leuchtend 

4. Rückwerts�lug   mit   GPS:   2   LED   Anzeigen   an   der   Vorderseite   leuchten 

dauerhaft,   2   LED   Anzeigen   auf   der   Rückseite   blinken   zwei   Mal   jede 

Sekunde 

5. Foto:   2   LED   Anzeigen   auf   der   Vorderseite   leuchten,   2   LED   auf   der 

Rückseite   blinken   einmalig 

6. Video:   2   LED   Anzeigen   auf   der   Vorderseite   leuchten,   2   LED   auf   der 

Rückseite   blinken   nacheinander 

7. Die   LED   Anzeigen   können   währen   der   Aufnahme   von   Fotos   und   Videos 

ausgeschaltet   werden. 

 

3. Die   Drohnen‐Batterie 

3.1 Die   Einführung 

Die   Batterie   ist   wiederau�ladbar   und   hat   eine   Leistung   von   2700mAh   und   7.4V. 

Um   Überlastungen   zu   vermeiden,   muss   die   Batterie   zwingend   mit   dem 

HUBSAN   Ladegerät   geladen   werden. 

 

3.2 Installation   der   Batterie 

Legen   Sie   die   Batterie   in   das   passende   Fach   und   schliessen   Sie   es   mit   der 

korrekten   Polarität   an. 

Schliessen   Sie   den   Deckel   des   Fachs. 

 

3.3.   Au�laden 

Stecken   Sie   das   Ladegerät   an   den   Wandanschluss.   Die   Ladeanzeige   leuchtet 

während   des   Ladevorgangs   rot   und   wird   grün   sobald   diese   komplett   geladen 

ist. 

Der   komplette   Ladevorgang   dauert   ca.   210   Minuten 

 

Laden   Sie   die   Batterie   komplett   auf   um   einen   Kontrollverlust   zu   vermeiden. 

Sollte   die   Batterie   nicht   korrekt   eingesetzt   sein,   besteht   Explosionsgefahr. 

Entsorgen   Sie   die   Batterie   korrekt   und   gemäss   Vorschriften   Ihres   Wohnorts. 

 



 

 

Der   USB   Anschluss 

 

4. Den   QuadCopter   updaten 

Erneuern   Sie   die   Firmwaren   über   den   USB   Anschluss   im   Innenbereich   des 

Batteriefachs 

 

5. Der   Propeller 

Fixieren   Sie   die   mit   A   und   B   markierten   Propeller   an   den   dazugehörigen 

Motor,   schrauben   Sie   die   Propeller   an   und   klemmen   Sie   den   Motor   mit   dem   U 

Schlüssel   ein. 

 

Stellen   Sie   sicher,   dass   der   Propeller   A   und   B   korrekt   eingebaut   sind.   Der   X4   �liegt 

nicht,   sollten   die   Propeller   nicht   korrekt   befestigt   sein. 

­ Die   beweglichen   Teile   können   gefährlich   sein,   passen   Sie   auf   Ihre   Finger 

auf. 

 

6. Der   Flugbeginn 

6.1 Die   Flugumgebung 

(1) Der   Flugplatz   sollte   gross   und   ohne   Gebäude   oder   andere   Hindernisse 

sein,   das   Metall   an   den   Häusern   kann   das   GPS   Signal   beinträchtigen. 

(2) Nicht   bei   schlechtem   Wetter   �liegen,   wie   zum   Beispiel   bei   starkem   Wind, 

Scheellfall,   starkem   Regen   oder   bei   Nebel 

(3) Halten   Sie   sich   von   Hindernissen,   wie   Menschen,   Kabel   oder   Bäume   fern 

(4) Nicht   in   der   Nähe   von   Radios   oder   Flughäfen   �liegen   lassen. 

(5) Das   X4   Flugsystem   funktioniert   auf   dem   Nord‐   und   Südpol   nicht 

(6) Nicht   in   Sperrgebiete   �liegen   und   halten   Sie   sich   an   die   Vorschriften   und 

Bestimmungen   Ihres   Landes. 

 

6.2 Die   Abstimmung 

Die   Abstimmung   wird   in   der   Fabrik   gemacht. 

Drücken   Sie   die   Taste   Foto/Video   bis   zum   Erscheinen   des   Buchstabens   „H“ 

um   das   Gerät   neu   abzustimmen,   schalten   Sie   die   Drohne   ein   und   legen   Sie   sie 

in   die   Nähe   des   Senders.   Nach   dem   ertönen   des   „Peep“‐Tons   ist   die  

Abtimmung   erfolgt.   Wiederholen   Sie   das   Manöver,   sollte   der   Vorgang 

fehlgeschlagen   sein. 

 

6.3 Aufrüsten/Sichern   des   Motors 

Die   Aufrüstung 

Vorgang:   Drücken   Sie   den   linken   Joystick   nach   links   unten   und   den   rechten, 

nach   rechts   unten,   wie   auf   dem   Foto   zu   sehen   ist.   Lassen   Sie   den   Joystick   los 

um   den   Motor   aufzurüsten. 

 

Das   Sichern 

Vorgang:   Drücken   Sie   den   linken   Joystick   nach   links   unten   und   den   rechten, 

nach   rechts   unten,   wie   auf   dem   Foto   zu   sehen   ist.   Lassen   Sie   den   Joystick   los 

um   den   Motor   sichern. 



 
Stellen   Sie   den   Motor   während   des   Flugs,   um   Abstürze   zu   vermeiden   nicht   ab. 
Halten   Sie   den   Joystick   leicht   und   lassen   Sie   diesen   los,   sobald   es   aufgerüstet 
oder   gesichert   ist. 
 
6.4 Basis�lug 

Das   Verfahren   für   den   Sender   enthält   Modell   1   und   Modell   2.   Das   Manuell 
verwendet   Modell   2   für   das   Veranschaulichen   der   Operation. 
 

  
 

Sender   (Modell   2) X4 Beschreibung 
Hoch/Runter:   Der   linke   Joystick   kontrolliert   das   Steigen   und   Sinken.  

Drücken   Sie   den   linken   Joystick   nach   vorne   und   der   X4   steigt. 
Ziehen   Sie   den   linken   Joystick   nach   hinten   und   der   X4   sinkt. 
Wenn   der   Joystick   in   der   Mitte   ist,   hält   der   X4   an   und   behält 
automatisch   seine   Höhe. 
Bewegen   Sie   den   Joystick   leicht   nach   vorne   um   den   Flug   zu   starten 
(Nur   ein   leichtes   Drücken,   um   einen   schnellen   Ab�lug   zu 
vermeiden) 

 
Drehung   nach   links   und   rechts: 

Das   Rudern   des   Sticks   steuert   die   Drehrichtung.  
Drücken   Sie   den   Stick   nach   links   und   der   X4   �liegt   in   den 
Gegenuhrzeigersinn. 
Drücken   Sie   den   Stick   nach   rechts   und   der   X4   �liegt   in   den 
Uhrzeigersinn. 
Wenn   der   Joystick/Ruder   in   der   Mitte   ist,   �liegt   der   X4   in   die 
aktuelle   Richtung   ohne   sich   zu   drehen. 
Durch   ein   stärkeres   Drücken,   beschleunigt   sich   die   Drehung   des 
X4. 
 



 

Nach   vorne   /   Nach   hinten 

Der   rechte   Joystick   kontrolliert   den   Flug   nach   vorne   oder   nach   hinten.   Drücken 

Sie   den   Joystick   nach   vorne   und   der   X4   �liegt   vorwärts. 

Ziehen   Sie   den   Joystick   nach   hinten   und   der   X4   �liegt   rückwärts. 

Lassen   Sie   den   Joystick   in   der   Mitte,   bleibt   der   X4   in   der   aktuellen   Position. 

Die   Stärke   des   Drückens,   beein�lusst   automatisch   die   Neigung   und   die 

Geschwindigkeit   des   X4. 

 

Links   und   Rechts 

Der   rechte   Joystick   kontrolliert   ebenfalls   den   Flug   nach   links   und   rechts.   Drücken 

Sie   den   Joystick   nach   links   und   der   X4   �liegt   nach   links. 

Drücken   Sie   den   Joystick   nach   rechts   und   der   X4   �liegt   nach   rechts. 

Die   Stärke   des   Drückens,   beein�lusst   automatisch   die   Neigung   und   die 

Geschwindigkeit   des   X4. 

 

 

 

Die   GPS   Funktionen   und   der   RTH   sind   nur   im   Aussenbereich   verfügbar.   Das   RTH 

ist   nur   verfügbar,   wenn   mehr   als   6   GPS   Satelliten   durch   den   Sender   erkannt 

werden. 

Drücken   Sie   während   1.5   Sekunden   auf   den   RTH   Knopf   um   diesen   zu   aktivieren 

und   erneut   im   ihn   zu   deaktivieren. 

   



6.5 Foto   und   Video 
Setzen   Sie   die   SD   Karte   in   die   Drohne   ein,   bevor   Sie   mit   den   Fotogra�ieren 
oder   Filmen   starten. 
Drücken   Sie   den   Foto/Video   Knopf   während   0.5   Sekunden   um   ein   Foto   zu 
schiessen. 
Drücken   Sie   den   Foto/Video   Knopf   während   1.5   Sekunden   um   den   Film   zu 
starten,   das   erneute   Drücken   des   Knopfes   speichert   das   Video. 
Speichern,   bevor   die   SD   Karte   voll   ist. 
 

7. Fortgeschrittene   Kon�igurierung 
7.1.   GPS   Positionierung   /   De�inition   des   Ausgangspunkts  
1)   Die   GPS   Positionierung   funktioniert   nur,   wenn   der   GPS   mehr   als   6 
Satelliten   empfängt. 
2)   Die   Home‐Positionierung   wird   nur   dann   aufgezeichnet,   wenn   der   GPS 
mehr   als   6   Satelliten   empfängt. 
3)   Sie   benötigen   einen   offenen   Raum   um   die   Satelliten   zu   suchen,   die 
Suche   dauert   ca.   3   Minuten.   Die   Signalstärke   hängt   von   der   Flugumgebung 
ab. 
 
7.2   Der   RTH   Modus   (Home‐Flug) 
Speichern/Entfernen   des   RTH   Modus 
Drücken   Sie   den   RTH   Knopf   während   1.5   um   den   RTH   Modus   zu 
aktivieren.   Die   Drohne   �liegt   zurück   an   seinen   Ursprungsort   (Home)   und 
landet   automatisch.   Drücken   Sie   erneut   während   1.5   Sekunden   auf   den 
RTH   Knopf   um   den   Modus   zu   deaktivieren. 
 
!   Der   RTH   Modus   funktioniert   nur,   wenn   das   GPS   mehr   als   6   GPS   Satelliten 
empfängt! 
 
7.3   Der   Safe   Modus 
Die   Drohne   wechselt   auf   Safe   Modus   sobald   die   Verbindung   zum   Sender 
unterbrochen   wird.   Das   System   führt   die   Drohne   automatisch   zum 
Home‐Standpunkt   und   landet   selbständig.   Das   Safe   Modus   ist   dazu   da, 
Verletzungen   und   Brüche   wegen   fehlender   Verbindung   zu,   vermeiden. 
 
 

Bedingungen   für   das   Aktivieren   des   Safe   Modus 
1. Der   Sender   ist   ausgeschaltet 
2. Die   Flugdistanz   überschreitet   die   benötigte   Distanz   zum   Sender 
3. Das   Signal   des   Senders   wird   durch   andere   elektrische   Störungen 

unterbrochen 
 

Um   sicher   zu   gehen,   dass   der   X4   den   Home‐Standpunkt   bei   fehlendem   GPS   Signal 
wieder   �indet,   benutzen   Sie   die   Drohne   bitte   nur   an   sicheren   Orten. 
 
Unterschreitet   die   Verbindung   zu   den   6   Satellit   während   mehr   als   20   Sekunden, 
�liegt   der   X4   automatisch   zum   Home‐   Standpunkt   zurück   und   landet   selbständig. 
 



Der   X4   kann   während   dem   Safe   Modus   keine   Hindernisse   um�liegen,   stellen   Sie 
sicher,   dass   ein   sicherer   Höhen�lug   erreicht   wird. 
 
8. Der   Sender 

Die   Schnittstelle 
Foto/Video 
Bildschirm 
Die   Spannung   der   Senderbatterie 
Die   GPS‐Satelliten 
GPS   Signal 
Die   Anzeige   der   Batterie   Spannung   der   Drohne 
Die   Orientierung   des   Drohnenkopfs 
Einstellung   des   Kompass   1 
Experte/Normal 
 
Höhe 
Höhenkennzeichnung 
Einstellung   des   Kompass   1 
Experte 
 
Distanz 
Kennzeichnung   der   Distanz  
Einstellung   des   Kompass   1 
Experte 
 
Sender 
Modus   1 
(1) Foto/Video 
(2) Hebevorrichtung/Ruder 
(3) Richtungsregler 

LED   Motor 
(4) Schalter 
(5) Höhenregler 
(6) Flugregler 
(7) LCD 
(8) RTH 
(9) Gas‐   und   Flügelstick 

 
Modus   2 
(1) Foto   Video 
(2) Gashebel/Ruder 
(3) Richtungsregler 

LED   Motor 
(4) Schalter 
(5) Höhenregler 
(6) Flugregler 
(7) LCD 
(8) RTH 



(9) Hebe‐   und   Flugstick 
 
 

8.1 Installieren   der   RX   Batterie 
Heben/Entfernen   Sie   den   Deckel 
Legen   Sie   die   4   AAA   Batterien   gemäss   Bebilderung   ein 
Heben/Schliessen   Sie   den   Deckel 
 

­ Kombinieren   Sie   keine   neuen   mit   alten   Batterien 
­ Kombinieren   Sie   nicht   verschiedene   Batterien 
­ Laden   Sie   keine   nicht‐au�ladbare   Batterien   auf 

 
 

8.2 Der   Normal‐   und   der   Expertenmodus 
Der   Normalmodus   und   der   Expertenmodus   kann   für   einen 
emp�indlicheren   Flug   des   X4   eingestellt   werden. 
Drücken   Sie   den   Hebestick   während   0.5   Sekunden   um   auf   den 
Expertenmodus   zu   wechseln,   der   Wechsel   wird   durch   ein   „Peep‐Ton 
bestätigt.   Während   des   Experten   Modus   ist   die   Anzeige   „Expert“   auf   dem 
LED   Bildschirm   ersichtlich 
 
Der   Normalmodus Der   Expertenmodus 
 
Achtung:  
1. Sind   die   Batterien   des   Senders   während   des   X4   Fluges   schwach,   kann 

die   Drohne   dennoch   ge�logen   werden.   Lassen   Sie   die   Drohne   landen 
und   wechseln   Sie   die   Batterien   des   Senders. 

2. Benutzen   Sie   ausschliesslich   AAA   oder   NI‐MH   AAA   Batterie   um 
Schäden   am   Sender   zu   vermeiden. 

 
 

9. Den   Kompass   kalibrieren 
Die   Kalibrierung   des   Kompasses   muss   noch   vor   dem   ersten   Flug 
statt�inden,   sonst   kann   die   Drohne   nicht   korrekt   �liegen.   Der   Kompass 
reagiert   sehr   sensibel   auf   elektrische   Störungen,   diese   können   zu 
Beeinträchtigungen   während   dem   Fliegen   führen.   Das   regelmässige 
Kalibrieren   des   Kompasses   ermöglicht   eine   bessere   Flugperformance.  
 

­ Kalibrieren   Sie   die   Drohne   nicht   ein   einem   Ort   mit   vielen   Magnetfeldern 
­ Legen   Sie   magnetische   Gegenstände,   wie   Schlüssel   und   Handy   beiseite   um 

den   Kompass   zu   kalibrieren. 
 
 
Der   Vorgang   für   die   Kalibrierung   des   Kompasses 
Befolgen   Sie   den   Vorgang   vor   dem   ersten   Flug 

1. Drücken   Sie   den   Gashebel   nach   links   und   bewegen   Sie   den   Hebestick   von 
links   nach   rechts,   bis   „Set   Compass   1“   (Modus   2)   auf   dem   Monitor 
erscheint. 



Drücken   Sie   den   Gashebel   nach   links   und   bewegen   Sie   den   Hebestick   von 
links   nach   rechts,   bis   „Set   Compass   1“   (Modus   1)   auf   dem   Monitor 
erscheint. 

2. Drehen   Sie   den   X4   horizontal   in   den   Uhrzeigersinn,   bist   der   Bildschirm 
„Compass   Set   2“   anzeigt. 

3. Drehen   Sie   den   X4   auf   seine   Ursprungsposition   zurück   und   danach 
vertikal   in   den   Gegenuhrzeigersin   bis   die   Anzeige   „Set   Compass   2“   wieder 
verschwindet. 

4. Kalibrierung   beendet. 
 

 
 
 
Beginn/   Drücken   Sie   den   Gasstick   nach   links   Modus   2/   Drücken   Sie   den 
Gashebel   nach   links   Modus   1/      Bewegen   Sie   den   Flugheben   schnell   von 
links   nach   rechts,   bist   „Set   Compas   1“   auf   dem   Bildschirm   erscheint/ 
Drehen   Sie   die   Drohne   der   Horizontalen   nach   untern,   bis   „Set   Compass   2“ 
wieder   verschwindet/   Drehen   Sie   die   Drohne   der   Vertikalen   nach   bis   „Set 
Compass   2“   wieder   verschwindet/Kalibrierung   beendet 
 

10. Die   Kalibrierung   des   Senders 
Modus   2:   Drücken   Sie   den   Stick   in   die   obere   linke   Ecke   und   schalten   Sie 
gleichzeitig   den   Sender   ein.   Auf   dem   Bildschirm   erscheint   „OH“,   drehen 
Sie   beide   Sticks   3   mal   im   Kreis,   lassen   Sie   diese   los   und   drücken   Sie 
danach   eine   beliebige   Taste   während   1.5   Sekunden   bist   der   „Beep“   Ton 
ertönt,   dieser   bestätigt   die   erfolgreiche   Kalibrierung   des   Senders. 
 
Modus   1:   Drücken   Sie   den   linken   Stick   in   die   obere   linke   Ecke   und   den 
rechten   Stick   in   die   obere   rechte   Ecke,   schalten   Sie   gleichzeitig   den   Sender 
ein.   Auf   dem   Bildschirm   erscheint   „OH“,   drehen   Sie   beide   Sticks   3   mal   im 
Kreis,   lassen   Sie   diese   los   und   drücken   Sie   danach   eine   beliebige   Taste 
während   1.5   Sekunden   bist   der   „Beep“   Ton   ertönt,   dieser   bestätigt   die 
erfolgreiche   Kalibrierung   des   Senders. 
 
Der   Sendermodus   kann   wie   oben   erwähnt   geändert   werden. 

   



 

 

 

 

H501C   Ersatzteil‐Karte 

 

 

H50C‐01   H501C‐02   H501C‐03   H501C‐04   H501C‐05 

 

 

H109‐04  

Körper   Shell   Set   Batterie‐Abdeckung   Augen   Lampshade   Canopy 

 

 

Lamp   Base   A/B   Gummifüsse 

Numme

r 

Name   Meng

e 

Numme

r 

Name  Menge 

01  Untere   Karosserie  1  18  Batteriedeckel  1 

02  Die 

Hauptkontrollkarte 

1  19  Deckel  1 

03  Die   Stromkarte  1  20  Augenabdeckun

g 

1 

04  2.4   GHz 

Übertragungsmodu

s 

1  21  Motordeckel   A  2 

05  PCBA   Kompass  1  22  Motordeckel   B  2 

06  Modus   GPS  1  23  Linsenhalter  1 

07  USB   PCBA  1  24  Propeller   A  2 

08  Modus   Fotokamera  1  25  Propeller   B  2 

09  ESC  4  26  Gummifüsse  4 

10  Motor   A  2  27  Schutzhülle  1 

11  Motor   B  2  28  Schaumstoff  1 

12  Li‐Po   Batterie  1  29  Schraube  4 

13  2.4G   Antenne  1  30  Schraube  10 



14  LED   PCBA  4  31  Schraube  16 
15  Obere   Karosserie  1  32  Schraube  8 
16  Schutzhülle   2.4GHz  1  33  Schraube  2 
17  Schaumstoff  1  34  Schraube  16 

 
   



 

Tabelle   Ersatzteile   für   den   H501C 

H501C‐01/   Karosserie 

H502C‐02/   Batteriedeckel 

H501C‐03/   Augenabdeckung 

H501C‐04/   Deckel  

H109‐04/   Gummifüsse 

H501S‐04/   Schraube 

H501C‐06/   Propeller   A 

H501C‐07/   Propeller   B 

H501C‐08/   Motor   A   ohne   Bürste 

H501C‐09/   Moteur   B   ohne   Bürste 

H501S‐19/   Ein   ESC 

H501C‐10/   LED   Set 

H501S‐09/   PCB   Modul 

H501S‐10/   PCB   Flug‐Kontrollmodul 

H501S‐21/   2.4G   Empfängermodul 

H501C‐11/   1080P   Kameramodul 

H501S‐12/   GPS   Modul 

H501S‐13/   Kompassmodul 

H501C‐14/   Batterie 

H502E‐07/   Fernbedienung   für   TX   H907A 

H301S‐11/   Adapter 

H301S‐12/   Ladegerät   für   die   Waage 

H501S‐16/   U   Schlüssel 

 

 

Informationen   zum   KFZ 

Nach   den   Regeln   des   KFZ   Nummer   15,   wurde   dieses   Gerät   bereits   begutachtet 

und   als   eine   Klasse   B   Ausrüstung   quali�iziert.   Das   Gerät   wurde   so   konzipiert,   um 

Wohngebiete   angemessen   vor   schädlichen   Störungen   zu   schützen.   Dieses   Gerät 

kann   Radiofrequenzen   erzeugen   und   verwenden.   Wird   das   Gerät   nicht 

sachgemäss   benutzt,   kann   dies   Störungen   im   Radiosignal   verursachen.   Es   gibt 

jedoch   keine   Garantie,   dass   keine   Störungen   in   einer   bestimmten   Installation 

auftreten.      Wenn   dieses   Gerät   während   dem   Ein‐   und   Ausschalten,   Störungen   im 

Radio   oder   Fernsehsignal   verursachen,   werden   die   Besitzer   aufgefordert,   die 

Störung   zu   beheben,   in   dem   Sie   eine   oder   mehrere   der   folgenden   Massnahmen 

ergreifen: 

­ Neuausrichtung   oder   Verlegen   des   Empfang‐Signals 

­ Die   Entfernung   zwischen   diesem   Gerät   und   dem   Empfänger   erhöhen. 

­ Dieses   Gerät   mit   einer   anderen   Frequenz   verbinden 

­ Fragen   Sie   bei   einem   Fachhändler   oder   Fachmann   im 

Radio/Fernsehbereich   um   Hilfe 

 

Dieses   Gerät   unterliegt   dem   KFZ   Artikel   Nummer   15.   Seine   Benutzung   ist   an   zwei 

Konditionen   gebunden:   (1)   Dieses   Gerät   verursacht   keine   schädlichen   Störungen 

(2)   dieses   Gerät   muss   alle   Störungen   erkennen,   einschliesslich   die   Störungen, 

welche   eine   unerwünschte   Auswirkung   haben.  



 

Umweltfreundliche   und   respektvolle   Entsorgung:  

Elektrische   Geräte   werden   separat   entsorgt.   Spezialentsorgungsanlagen   �inden 

Sie   in   Ihrer   Umgebung.   Der   Besitzer   des   Geräts   ist   für   eine   fachgerechte 

Entsorgung   in   einer   Sammelstelle   verantwortlich.   Mit   wenigen   Bemühungen, 

helfen   Sie   beim   Recyclen   von   wichtigen   Rohstoffen   und   der   Verarbeitung   von 

giftigen   Materialien. 

 

Elektrische   und   elektronische   Geräte   werden   mit   Batterien   (einschliesslich 

interne   Batterien)   geliefert. 

 

 

Die   WEEE   Richtlinien   und   das   Ende   des   Produkelebens 

Am   Ende   seines   Life   Cycles,   kann   dieses   Gerät   nicht   als   Hausmüll   oder 

allgemeiner   Müll   entsorgt   werden.   Das   Gerät   muss   an   einer   Sammelstelle   oder 

beim   Verkäufer   abgegeben   werden. 

 

Interne/gelieferte   Batterien 

 

Dieses   Symbol   zeigt   auf,   dass   die   Batterie   entfernt   werden   muss.   Die   Batterie 

kann   an   einer   Sammelstelle   oder   geeigneten   Stelle   abgegeben   werden. 

 

Das   Benutzerhandbuch   kann   für   Verbesserungen   angepasst   werden:  

Die   letzte   Version   kann   unter    www.hubsan.ch    heruntergeladen   werden.  


